
在加入美中贸易全国委员会之前，谭森曾担任中国美国商会董事会
主席和上海美国商会的名誉主席。他还曾作为科文顿·柏灵律师事务所
中国公共政策业务组的联席主席，为国际企业提供政治风险、公共事务、
传播以及中美政府关系方面的咨询。他经常为企业提供支持，协助其妥
善应对在华运营中出现的突发或长期问题，以及因中美政策冲突和认知
差异带来的各类挑战。

此前，谭森担任美国外交官近三十年，曾任美国驻沈阳和上海总领
事。他还曾在美国国务院中国事务协调办公室，前美国驻成都总领事馆
及亚太地区的多个国家担任职务。谭森精通中文和印尼语，毕业于美国
乔治敦大学。
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谭森
Sean Stein

美中贸易全国委员会会长

President of the US-China Business Council



科技至上主义者。在硕士研究生期间全球范围内开创性的开发了使
用低成本外转子无刷电机驱动的高运动性能小型四足机器人XDog 。
����年宇树科技（Unitree Robotics）成立，在全球率先公开零售高性能
四足机器人，全球销量领先，显著推动了全球高性能四足机器人的市场
化进程。曾受邀参加ICRA����-����足式机器人论坛演讲等国际顶级机
器人会议，带领团队累计申请国内外专利���余项，带领公司产品登上
央视牛年春晚、美国超级碗等顶级舞台。
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王兴兴
WANG Xingxing

宇树科技股份有限公司创始人、董事长

Founder and Chairman of Unitree Robotics Co., Ltd.



惠特菲尔德·迪菲教授是����年图灵奖获得者，他与马丁·赫尔曼
教授共同获奖，以表彰他们对公钥密码学的开创性贡献。

迪菲教授被广泛认为是现代密码学的先驱之一。��世纪��年代，他
与马丁·赫尔曼共同推动发展了公钥密码学。这是一种革命性的方法，使
个人和组织无需事先共享秘密加密密钥，就能安全地交换信息。其研究
成果为当今网上银行、电子商务和安全数字通信中使用的许多安全技术
奠定了基础。他们还帮助确立了数字签名的概念，使接收方能够验证电
子文档的真实性和完整性。除技术成就外，迪菲教授还一直是数字隐私
和负责任使用加密技术的积极倡导者，为有关网络安全、政府监控和个
人隐私保护的国际讨论作出了贡献。
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惠特菲尔德·迪菲
Whitfield Diffie

����年图灵奖得主、
美国国家工程院院士

���� Turing Award Laureate, Member of the US 
National Academy of Engineering (NAE)



一位在具身智能领域兼具顶尖科研底蕴与商业落地能力的领军者。
他本科毕业于清华大学电子工程系（����级），仅用�.�年便获得美国南
加州大学计算机视觉博士学位，累计发表顶级会议论文��余篇，Google 
Scholar引用超过�,���次。

����年�月，创立星海图，确立“整机+智能”的战略方向，专注于具
身智能基础模型与具身智能机器人的自主研发。目前，星海图商业化进
程迅速领跑行业，已服务全球数百家顶尖具身智能客户。公司坚持开放
利他的发展理念，带领星海图构建具身智能应用生态，推动技术从实验
室走向真实场景、走向千家万户。

高继扬于����年�月受聘工信部人形机器人与具身智能标准化技
术委员会委员，并入选����年“中国AI产业先锋CEOTOP��”及“��岁以
下最具潜力商界精英”榜单，入选EAI Pioneer ��具身智能先锋任务榜单。
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高继扬
GAO Jiyang

星海图人工智能科技股份有限公司创始人、
首席执行官

Founder and CEO of Galaxea/Xinghaitu AI Technology 
Co., Ltd.



英国曼彻斯特大学教授(回国前)，现为国家特聘专家、教育部重大人
才工程讲座教授、吉林大学唐敖庆卓越教授、仿生机器人与仿生健康学
科带头人、吉林省仿生机器人创新中心主任 。现任国际仿生工程学会

（ISBE）常务副理事长、国际生物医学工程学会（BMES）理事及英国区域
主席、国际机构学与机器科学联合会（IFToMM）英国区秘书长。长期从
事仿生机器人和人体科学研究，主要采用多领域交叉学科的方法研究人
体骨骼肌肉系统和运动神经系统的基本规律和工作机理，结合先进功能
材料、先进制造技术和人工智能技术，开发新型仿生机器人、仿生驱动器
和传感器、仿生健康器械与装备等，取得了一系列原创性成果。开拓了基
于骨骼肌肉智能的仿生机器人领域，国际首创了仿生拉压体机器人理论
与技术。

分 论 坛 PARALLEL SESSION

任雷
REN Lei

吉林大学唐敖庆杰出教授、
国际仿生工程学会常务副理事长、
月泉仿生科技创始人

Tang Aoqing Distinguished Professor of Jilin University; 
Executive Vice President of the International Society of 
Bionic Engineering (ISBE); and founder of YQ Bionics



现任高通公司中国区董事长，全面负责高通在中国的业务和运营，包
括执行公司战略和推动业务增长，进一步加强高通公司与中国无线通信
及半导体产业的合作。 

在电信行业拥有��年的丰富经验，之前他曾在高通公司就职�年，于
����年到����年期间担任高通中国区总裁。此前，孟樸一直担任世纪互
联总裁，负责战略规划、品牌和市场营销、政府事务以及战略项目。加入世
纪互联之前，他曾任摩托罗拉移动高级副总裁兼大中华区总裁。 

拥有北京邮电大学微波和光通讯专业的电子工程学学士学位，以及
纽约理工大学通讯系统专业的电子工程学硕士学位。
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孟樸
Frank Meng

高通公司中国区董事长

Chairman of Qualcomm China



自变量机器人创始人兼CEO，本硕士毕业于清华大学，南加州大学读
博期间，在美国顶级机器人实验室从事机器人学习与人机交互研究，是全
球最早在神经网络中提出Attention机制的研究者之一。���� 年回国创立
自变量机器人，团队致力于研发由端到端大模型驱动的通用机器人，聚焦
具身大模型的通用性与泛化能力，����年发布全球首个世界统一模型，并
自主研发、持续优化原生适配具身模型控制的机器人本体，长远目标是构
建能够精细操作的通用智能机器人。
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王潜
WANG Qian

自变量机器人公司创始人、首席执行官

Founder and CEO, X Square Robot Technology Co., Ltd.



毕业于美国密苏里州圣刘易斯华盛顿大学，持有系统科学与数学博
士学位。现任香港大学机器人与自动化讲座教授及系主任，及香港大学
新兴技术研究所所长。加入香港大学之前，他曾任美国密歇根州立大学
机电与计算机工程系John D. Ryder教授，机器人与自动化实验室主任。

席教授是IEEE Fellow，曾任IEEE纳米技术理事会主席(����-����)， 
IEEE机器人及自动化学会主席（����）。研究领域包括机器人、制造自动
化、微/纳米制造、纳米传感器和设备以及智能控制和系统。
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席宁
XI Ning

中国电子学会机器人分会主任委员、
香港大学机器人与自动化讲座教授及系主任、
新兴技术研究所所长

Chairman of the Robotics Branch, Chinese Institute of 
Electronics; Chair Professor & Head of Department of 
Robotics and Automation, and Director of the 
Institute of Emerging Technologies, The University of 
Hong Kong



国地共建人形机器人创新中心首席科学家，科技部 “智能机器人” 专项
总体组专家、国自然 “共融机器人” 秘书组成员，长期致力于人形机器人、四
足机器人、智能仿生行走等技术研究，主导开展了 “青龙” 人形机器人、���kg 
电动牦牛、月面移动机器人FDTM等项目，正在主导开展人形机器人开源社
区OpenLoong，发布 “格物” 开源具身智能仿真平台，�B参数的 “龙跃” 运动
生成大模型。获得省部级科技进步奖�项，发布论文��余篇，专利��余项。
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江磊
JIANG Lei

国家地方共建人形机器人创新中心首席科学家

Chief Scientist, National-Local Co-built Humanoid 
Robotics Innovation Center



北京星动纪元科技股份有限公司董事长，技术负责人。长期从事具
身机器人研究，覆盖人形机器人运动控制、灵巧操作、具身应用等多个方
向。北京理工大学博士，研究方向为人形机器人运动控制与灵巧操作算
法，曾获胡润U��中国创业先锋奖。
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石选阳
SHI Xuanyang

星动纪元董事长

Chairman of ROBOTERA



拥有多年芯片行业市场与销售管理经验。����年联合创立摩尔线
程，先后担任监事、董事会秘书，现任副总经理。长期负责公司市场、生态
与产业合作，推动国产MUSA全功能GPU智算集群落地，拓展AI算力生
态，助力摩尔线程构建芯片、板卡、集群与软件全栈产品体系。
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王东
WANG Dong

摩尔线程联合创始人、执行总裁

Co-founder and Executive President of Moore Threads



冷晓琨，乐聚机器人董事长，哈尔滨工业大学研究员，国家科技专家库
专家、中国电子学会机器人分会副主任、全国青联委员、黑龙江省青联副主
席、广东省科协常委、广东省青科协常务副会长，深圳市“十五五”规划专家
委员会专家。主要聚焦双足人形机器人及人工智能领域进行关键技术研究
与产品研发制造。曾获中国青年五四奖章、中国青年创业奖、中国青少年科
技创新奖、工信部创新创业特等奖、吴文俊人工智能科学技术奖“科技进步
奖”、深圳市青年科技奖等荣誉，并两次入选福布斯“��位��岁以下精英榜”。
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冷晓琨
LENG Xiaokun

乐聚机器人董事长

Chairman of Leju Robotics


